Uputstvo za upotrebu NL1000
serije frekventnih regulatora

1. Uvod

Hvala Vam S&to ste izabrali NL1000 seriju jednostavnih frekventnih regulatora visoke
performanse. Dijagram uputstva za upotrebu se moZe blago razlikovati od samog proizvoda.
Molimo Vas da ovo uputstvo bude na raspolaganju krajnjim korisnicima i da se ¢uva radi
buduce upotrebe i odrzavanja uredaja. U slu¢aju bilo kakvih nedoumica, kontaktirajte nasSu
kompaniju ili naSeg zastupnika, bi¢e nam zadovoljstvo da Vam budemo na usluzi.

2. Opis nazivne plocice

L
MODEL: NL1000-1R5G-2
INPUT: 1PH 220V 50Hz/60Hz
OUTPUT, 3PH 220V 7,04 150% 605

REQ RANGE: 0.1-400Hz 1.5KW
||| WUTTTmm- € €

LOSOBKHH — 3051

Model: MNL1000-1RSG -2 o

T pseg napona:
2: 1-fazna AC 220V Ulaz (Input)
4: 3-fazna AC 380V Ulaz

Snaga: 01R5-1.5kW

NL 1000 serija

3. Dimenzije
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Napomena: Nosa¢ za standardnu montaznu Sinu 35 mm Jedinica:mm
Model W H D A B @d
NL1000-00R4G2—NL1000-01R5G2 68 132 102 120 57 4.5

NL1000-02R2G2
NL1000-00R7 G4--N L1000-02R2G4

72 142 | 112.2

-

30 61 4.5

N L1000-03R7 G4--N L1000-05R5G4 85 180 116 167 72 55
NL1000-07R5G4-NL1000-011G4 106 240 153 230 96 4.5
NL1000-015G4-NL1000-022G4 151 332 | 165.5 318 137 7
NL1000-030G4-NL1000-037G4 217 400 201 385 202 7
NL1000-045G4-NL1000-055G4 300 455 240 440 200 45
N L1000-075G4--N L1000-110G4 275 630 310 612 200 4.5
4. Opis tastature
RUN/FWD/REV/STOP: Indikatori Oblast displeja: postavka frekvencije, radna
frekvencija, struja i abnorm.vrednosti parametara

stanja frekvent.regulatora (Start,
Stop, Forward, Reverse)

+
¥
RUN STOP Shift/Enter/Prebaciv.
FWD displeja: prebaciv.na
drugu cifru ili izmena
REV displeja parametra

kratkim pritiskom/dugim
pritiskom potvrdivanje

-

Tasteri
Gore/Dole =

Ugradeni potenciometar: Start/Stop: kliknuti Taster za

za fino podeSavanje kratko na Start, programiranje/resetovanje greske:
frekvencije sa postavkom zatim na Stop kratko pritisnuti za

kontrole potenciometrom programiranje/pritiskati 2 sekunde za

resetovanje greske

5. Specifikacije proizvoda

Stavke NL1000

_|Nazivninapon, |y 3700 3 fazna AC 220V 50/60Hz; 3-fazna AC380V 50/60HZ
Napajanje |frekvencija

Opseg napona 220V: 170V-240V; 380V:330V~440V
1zlaz Opseg napona 220V: 0-220V; 380V:0~380V
Opseg frekvencije |0.10-400.00Hz

Metod kontrole \V/F kontrola, SVM
. B Status frekv.regulatora/greska/multifunkc.displej: postavijena
Indikacije frekvencija, izlazna frekvencija, izlazna struja, napon DC busa,

temperatura itd.




Stavke NL1000
Opseg izlazne 0.10Hz~400.00Hz
frekvencije
Rezolucija postav. |Digitalni ulaz: 0.1 Hz, analogni ulaz: 0.1% maksimalne izlazne
frekvencije frekvencije
= Tanost [zlazne 0.1 Hz
P frekvencije
::; \V/F kontrola Postavka V/F krivih za razlicite zahteve opterecenja.
o P n py—
5 |kontrola obrt.mom. Automatsko povecéanje obrtnog momenta; Manuelno povecanje
wa lobrtnog momenta od 0.0~20.0%.
‘g Cetiri multifunkcionalna ulaza sa funkcijama upravijanja
=3 Multifunkcionalni  |postavljenim brzinama, startom programa kontrolera, izborom etiri
= |ulazni terminali \vrednosti vremena ubrzavanja/usporavanja,
g_ povecanjem/smanjenjem frekvencije, hitnim zaustavljanjem i dr.
) . . . |Jedan multifunkcionalni izlazni terminal sa funkcijama za
Multifunkcionalni ) - A . N A -
N X X signalizaciju operativnih stanja, nulte brzine, dostizanja brojaca,
izlazni terminal ! - .
pojave greSaka i dr.
Postavka vremena
ubrzavanja/ Postavka vremena ubrzavanja/usporavanja od 0~999.9s .
usporavanja
PID kontrola Ugradeni PID regulator
RS485 Standardna RS485 funkcija komunikacije (MODBUS)
[Analogni ulaz: 0-10V ili 4-20mA;
9 Digitalni ulaz: Oper.panel-postavka cifre odgov.parametra ili
S Postavka UP/DOWN (tasteri Gore/Dole) ili RS485 komunikacijom.
3 frekvencije Napomena: AVI terminali se mogu koristiti za izbor ulaza analog.
5 napona (0-10V) ili analognog strujnog ulaza (4-20mA) preko
3 prekidaga J2
2 Mod viSe brzina Cetiri multifunkcionalna terminala, 15 postavki brzina
Autom stabilizacija Mogucénost aktiviranja funkcije autom.stabilizacije izlaznog napona|
napona
Brojac¢ Dva ugradena brojaca
— N |[Preopterecenje 150%, 60sek. (konst.obrtni moment)
2 & orevisok napor : e o previsokog nap
= ¢ [Previsok napon Mogucnost postavke zastite od previsokog napona
(2] = . " v .
5 g Prenizak napon Mogucénost postavke zastite od preniskog napona
Druge zastite Kratak spoj, prekom.struja, gubitak faze, blokir.pristupa param.idr
IAmbijentalna .
» temperatura -10 "C do 40 "C (bez zamrzavanja)
é Amb.rel.vlain-O-St Max. 95% (bez kondenzacije)
5 Nadmorska visina |lspod 1000m
Q
\Vibracije Max. 0.5 G
@
2 Nacin hladenja Prinudno vazdu$no hladenje
=
g Stepen IP IP 20
5
a
=X
%_ Montiranje Zidna montaZa ili montaZa na stand.35mm Sini
B

. Povezivanje

Napomena: Kada koristite jedno-fazno napajanje, pristupite sa terminala L1 i L2.

Napajanje —010— L1 U9
— & b— 12 V4 M Motor
L3 w4 _
E
Uzemljenje =
L 10V
| RA NO
0-10V/4-20mA 250VACI0VDC 3A
| GND
b e
—— 451
Multifunkcionalni ——352
ulazni terminal L L FWD
o Rrev
Lol GND
L RS+ RS-
T T
RS485

Napomena: AVI terminali se mogu Koristiti za izbor analognog ulaza napona (0-10V) ili
analognog strujnog ulaza (4-20mA) preko prekidaca J2.

7. Parametri
]
g 3 P Inicijalna
= 3 Naziv Opseg postavke _postavke vrednost
= ! inkrementa
o =
P000 Displej param. pri 0-32 1 1
uklju¢.frekv.regul.
il - "
S |Poo1  [Displej postavij. Read only (Samo oéitavanje)
= frekvencije
% |pog2  |Displej izlazne Read only
3 frekvencije
° ——
2 |Poo3 Displej izlazne Read only
IS struje
& |pooa  |Displej brzine Read only
o motora




hul » -
5 3 M Inicijalna
= g Naziv Opseg postavke _postavke vrednost
= 2 inkrementa
o =1
P005 Displej vrednosti Read only (Samo o¢itavanje)
napona DC busa
Displej trenutne
PO06  [temperature frekv.  |Read only
regulatora
P007 _ |Displej PID signala _|Read only
P010 |Zapis alarma 1 Read only
bl P011 |Zapis alarma 2 Read only
c
2 [P012 [|Zapis alarma 3 Read only
2 P013  |Zapis alarma 4 Read only
) — "
3 Displej postavljene
g P014  |frekv. u vreme Read only
é.' poslednjeg alarma
g- Displej izlazne frekv. |
Lg P015 |vreme poslednjeg Read only
alarma
Displ.izlazne struje u
P016 Read only
ivreme posled.alarma
Displ.izlaz.napona u
PO17 P P Read only
ivreme posled. alarma
Displej napona DC
P018 |busa u vreme Read only
poslednjeg alarma
Proo |Pigitaina postavka o 0o pax frekvencija 0.1 0.0
frekvencije
0: Digital.postavka frekvenc. (Pl 00)
1: Analogna postavka (0—10VDC)
o 01 |zvor postavke 2: Analogna postavka (O—lZOmADC ) N A
frekvencije 3. Postavka ugraq.potenmometrom
4 Postavka tasterima UP/DOWN
5: Postavka putem RS-485
komunikacionog interfejsa
0: Operativni panel (tastatura)
plop |'2vorzadavanja (FWD/REV/ STOP) 1 o
komande starta 1: 1/O terminal
2: Komunikacija (RS485)
bl 03 [Zaklju¢avanje stop 0: NevaZeci mod zaklju¢.Stop tas. 1 1
tastera na op.panelu |1: Vazeci mod zaklju¢.Stop tas.
Izbor rotacije u 0: Onesposoblj.reverse rotacija
P04 |reverse (unazad) . X - 1 1
1: Osposobljena reverse rotacija
smeru
PI 05 [Maksimalnaizlazna [Minimalna frekvencija~400.00Hz 0.1 50.0
frekvencija
P06 [Minimalnaizlazna 0.00~Maksimalna frekvencija 0.1 0.00
frekvencija
P1 07 [Vreme ubrzav. 1 0-999,9s 0.1 Zavisi od
P108 [Vreme usporav. 1 0-999,9s 0.1 modela
prog  |V/F maksimalniizlazni 0.1 Zavisi od
hapon |V/F srednji napon - 500.0V modela
P110  |V/F osnovna frekv. |V/F srednja frekvencija - max. 0.1 50.00
frekvencija
pill \V/F srednji izlazni \V/F minimal.napon - V/F maksim. 0.1 |zmena
hapon hapon
]
@
3
< P112 \V/IF sred.r.ua izlaz. \V/IF mlnlmal.frekv?ncua - VIF 0.01 2.50
@ frekvencija osnovna frekvencija
-
= L E
S |p1az  [V/F minim.izlazni 0-V/F srednji napon 0.1 15.0
3 napon
® P114 VIF mlnnjuzlazna 0-V/F srednja frekvencija 0.1 1.25
frekvencija
P115 [Noseca frekvencija  |1.0K-15.0K 0.1 Izmena
p11s [Aulomatpostavka Rezervisano 1 0
nosece frekvencije
P117 Resetovanje 1 o
parametara 8: Reset.param.na default f.vred.
p118 Zaklju¢avanje 0: Otkljucavanje 1: ZakljuGavanje 1 o
resetovanja param.  |resetov.parametara
200 0: obi¢an start 1 o
Izbor start moda 1: start sa pracenjem brzine
P201 0: stop usporavanjem u vremenu 1 o
Izbor stop moda P108 1: slobodno zaustavljanje
P202 |Startna frekvencija  [0.10-10.00Hz 0.01 0.5
P203 _|Stop frekvencija 0.10-10.00Hz 0.01 0.5
P204  |vrednost struje DC  [0-150% nazivne struje motora 1% 100%
kocenja pri startu
P205  |\reme DC kogenja pri[0-25.0s 0.1 0
startu
P206  DC struja pristopu  [0-150% nazivne struje motora 1% 100%
\Vreme DC kocenja pri
P207 [startu 0-25.0s 0.1 0
P208 _|Povesanje obr.mom. [0-20.0% 1 0%
p20g  [Nazivni napon 0-500,0v 0.1 Izmena
napajanja motora
P210 [Naziv.struja motora  [0-naziv.struja frekv.regulatora 0.1 Izmena




RA,RC (0~32)

hul 9 -
= 3 UL Inicijalna
= g Naziv Opseg postavke _postavke vrednost
= & inkrementa
pa11 [Noloadstiua g 1000, 0.1 140%
motora
p212  {Nazivni broj obrtaja lo_gooormin i 1420
motora
o p213 [Broj polova motora |50 o 4
%]
3 P214 [Naz.klizanje motora [0-10.00Hz 0.1 2.50
<
=3 . n
® |p21s [Nazivnafrekvenciia g 4q0 oop, 0.1 50.00
= motora
f_i P216 [Otpornost statora  (0-100Q 0.1 o
@ p217 Otpornost rotora  0-100Q 0.1 0
p218 Samo-induktivnost 10-1.000H 0.1 o
rotora ) )
P219 Opsta induktivnost 10-1.000H 0.1 o
rotora ) )
p3oo (AV! minimal.ulazni 0-AV maks.napon 0.1 0
napon
p3o1 [AVImaksim.ulazni |ay minim.napon-10v 0.1 10.0
napon
p302 [AVIvreme ulaznog () 55 og 0.1 10
filtera ’ ) )
p3og (AVIminimulazna o ) maksim.struja 0.1 4.0
Istruja
P304 |[AVI maks.ulazna 0.1 20.0
Istruja IAl minim.ulaz.struja~20mA
p3os (VI vreme ulaznog | o og 0.1 25
filtera
P306 |Rezervisano O-FOV maks.napon 0.1 0
P307 [Rezervisano X . 0.1 10.0
[FOV maks.izlazni napon-10 V
p3lo [Frekvenciiaza 5 600,00 0.1 0.00
minim.an.signal
p311 [Smer rotacije za oL i o
min.analog.signal
p312 [Frekvenciiaza o 60000 0.1 50.00
Imax.analog.signal
p313 [Smer rotacije za oL i o
max.analog.signal
P314 Inverzija analognog lo/1 1 o
ulaza
p315 [Ulazni terminal 0: Neaktivan 1 6
FWD (0~32) 1: Jog
X . 2: Jog Forward (unapred)
P316 ?gil:z)’gl)termmal REVB: Jog reverse (unazad) 1 7
4: Forward/ reverse
5: Run (Start)
6: Forward
Ulazni terminal SI |7 Reverse
P317 |0-32) 8: Stop 1 18
9: Multi-speed 1 (viSe brzina)
10: Multi-speed 2 11: Multi-speed
5 3
9 ] . 12: Multi-speed 4
c |P318 [Ulazniterminal S2 [13: Ubrzavanje/usporavanje 1 9
2 (0~-32) terminal 1
2 : 14.Ubrzavanje/usporavanje
5 |P319 |Rezervisano minal 2 1
P320 |Rezervisano 1
. 15: Signal povecav.frekv. (UP)
P3~21 Rezervisano 16: Signal smanj.frekv. (DOWN)
(0~32) ; i
17: Signal za hitni stop
18:Signal resetov.greske
19: Signal starta PID
20: Signal starta PLD
21: Signal starta tajmera 1
5332322) Rezervisano 22: Signal starta tajmera 2 i
23: Impuls brojac¢a
[24: Signal reset.brojaca
25: Resetovanje memorije
26: Start kretanja
0: Neaktivan
1: Aktivan
2: Dostignuta frekvencija
3: Alarm
4: Nulta brzina
) 5: Frekvencija 1 dostignuta
P323 [Rezervisano 6: Frekvencija 2 dostignuta 1
7: Ubrzavanje
8: Usporavanje
9: Indikacija preniskog napona
10: Tajmer 1-dostignut
11: Tajmer 2-dostignut
12: Indikacija za zavrSetak raze
13Indikacija za zavrSetak
procedure
14: PID maksimum
15: PID minimum
X 16: 4-20mA iskljucenje
P324  Rezervisano 17: Preoptereé. 18: Prek.ob.mom|t
26: Kretanje zavreno
27: Broja¢ dostignuta vred.
28: Dostig.sred.vred.brojaca
29:Napon konst.napajanja vodom
Izlazni 1" ukljucenje
P325  [multifunkc.relej ‘0" iskljucenje 1 03




hul 9 -
= 3 M Inicijalna
= g Naziv Opseg postavke _postavke vrednost
5 2 inkrementa
. 0: Izlazna frekvencije
_ P326 |Rezervisano 1: Izlazna struja 1
o : Dc bus napon
=y 3: Ac napon
2 4: Impulsni izlaz,limpuls/ Hz
O [P327 [Rezervisano 5: 2impulsa/Hz 1
® 6 3 impulsa/Hz
7: 6 impulsa/Hz
paop [Postavka Jog 0.00~Maxfrekvencija 0.1 5.00
frekvencije
P401 [Vreme ubrzav. 2 0-999,9s 0.1S 10.0
P402 |Vreme usporav. 2 |0-999,9s 0.1S 10.0
P403 [Vreme ubrzav. 3 0-999,9s 0.1S 10.0
P404 |Vreme usporav. 3 [0-999,9s 0.1S 10.0
'Vreme ubrzav.
PA05  |4/vreme Jog 0-999,95 0.1S 10.0
ubrzavanja
'Vreme usporav.
P406  |4/vreme Jog 0-999,95 0.1S 10.0
usporavanja
pag7 [Clianavrednost 4 g4 g¢ 1 100
brojaca
p4og [Srednja vrednost g gg9 g5 1 50
brojaca
pagg [Ogranic.obrtmom. | 55q9, 1% 150%
pri ubrzavanju
pazo [Qgranic.obrtmom . 1o 50094 1% 00
pri konst.brzini
(Ograni¢.previsok.
P411 [napona pri 0/1 1 1
usporavanju
Pa12 AAutomat.stabiIizacA 0-2 1 1
izlaznog napona
parz [Auomatusteda o 1400, 1% oo
" energije
© |P414 |Napon DC kogenja |Zavisi od modela 0.1 lzmena
c
§ P415 |Snaga kocenja 140-100% 1 50%
S
; P416 Rest-art nakqn t_ren. 0-1 1 o
El prekida napajanja
3|pa1y [Dopustwreme g g 1 5.05
o prek.napajanja
pa1g |O9rstiuje prirestarty 550, 1 150%
sa trazenjem brzine
P419 |Vr.restarta sa tr.brz.[0-10s 1 10
P420 [Br.poku$.restarta |0-5s 1 0
p421 'Vreme odlaganja 0-100 > >
restarta
P422 |Reakc.na prev.o.m. |0-3 1 0
p423 Nivo detekcije prev. 0-200% " 0o
obrtnog momenta
p424 Vreme detekcije 0-20.0S 0.1 0o
prev.obrt.momenta
pags | Dostignuta 0.00-Maxfrekvencija 0.1 100
frekvencija 1
paze |Postignuta 0.00-Max.frekvencija 0.1 5.0
frekvencija 2
P427 |Postavka tajmera 1 [0-10.0s 0.1 0
P428 |Postavka tajmera 2 [0-100s 1 0
p42g [Vreme ogranic.obrt. |5 ggg g5 0.1 Izmena
imom.pri konst.brzini
P430  |zona histerezisa 1 [0-00-2.00% 0.1 0.50
P431 |Frekvencija skoka 1(0.00-Max.frekvencija 0.1 0
P432 |Frekvencija skoka 2[0.00-Max.frekvencija 0.1 0
P433 . ) 0.00-2.00% 0.1 0.50
Zona histerezisa 2
P500  |Mod memorije PLC [0-1 1 o
P501 |Mod startaPLC  [0-1 i o
0: PLC staje nakon izvrSenja
jednog ciklusa
1: PLC radi sa pauzom, nakon
koraka, stop, nastavlja ka
frekv.postavlj.u sled.koraku
p[P502 ModradaPLC 5. py ¢ cikligni rad L 0
2 3: PLC cikl.rad sa pauzom, nakon
p stopa start ispocetka
e} 4: Nakon zavrs.1 ciklusa, PLC
startuje na posled.frekvenciji
P503 [Postav.brzine 1 0.00-Max.frekvencija 0.1 20.0
P504 |Postav.brzine 2 0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P505 [Postav.brzine 3 0.00-Max.frekvencija 0.1 20.0
P506 |Postav.brzine 4 0.00-Max.frekvencija 0.1 25.0
P507 [Postav.brzine 5 0.00-Max.frekvencija 0.1 30.0




komunikacije

m 3 .
S g I Inicijalna
5 = Naziv Opseg postavke postavke vrednost
= 2 inkrementa
P508 |Postav.brzine 6 0.00-Max.frekvencija 0.1 35.0
P509 |Postav.brzine 7 0.00-Max.frekvencija 0.1 40.0
P510 |Postav.brzine 8 0.00-Max.frekvencija 0.1 45.0
P511 |Postav.brzine 9 0.00-Max.frekvencija 0.1 50.0
P512 |Postav.brzine 10  |0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P513 |Postav.brzine 11 |0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P514 [Postav.brzine 12 [0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P515 |Postav.brzine 13  [0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P516 |Postav.brzine 14  |0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P517 [Postav.brzine 15 [0.00-Max.frekvencija 0.1 10.0
P518 |PLC vreme radal [0-9999s 1s 100
P519 |PLC vreme rada 2 [0-9999s 1s 100
2 |P520_[pLC vreme rada3 [o-9999s 1s 100
e P521 |PLC vreme rada 4 [0-9999s 1s 100
0O|P522 [PLC vreme rada5 |0-9999s 1s 0
P523 |PLC vreme rada 6 [0-9999s 1s 0
P524 |PLC vreme rada 7 [0-9999s 1s 0
P525 |PLC vreme rada 8 [0-9999s 1s 0
P526 |PLC vreme rada 9 [0-9999s 1s 0
P527 |PLC vreme rada 10 [0-9999s 1s 0
P528 |PLC vreme rada 11 [0-9999s 1s 0
P529 |PLC vreme rada 12 [0-9999s 1s 0
P530 |PLC vreme rada 13 [0-9999s 1s 0
P531 |PLC vreme rada 14 [0-9999s 1s 0
P532 |PLC vreme rada 15 [0-9999s 1s 0
Smer kretanja ¥
p533 svak.koraka PLC pr, 0-9999 ! 0
0: PID onesposob.
P600 [Mod starta PID 1: PID start 1 0
2: PID start putem ekst.terminala
pgo1 |Povratna sprega  |0: Mod negativnog feedbacka |, o
PID 1: Mod pozitivnog feedbacka
0: postavka parametra (P604)
P602  lzvor postavke PID 1: Avi (0-10 V) 1 0
2: AVI (0-20mA)
0: AVI (0-10V)
Izbor vrednosti 1: AVI (0-20mA)
P603 1 0
feedbacka PID 2: Rezervisano
3: Rezervisano
peos [Refer.postavka PID |5 0.100,006 0.1% 50%
regulatora
peos |Vredn.gor.granice |, 444 goq 1% 100%
za alarm PID
P606 \Vredn.donje granice 0-100.0% 196 0%
za alarm PID
peo7 |Proporcionaina g 4 500 g4 0.1% 100%
komponenta PID
Pe0g [[tegraino vieme ) 0.1s 0.3s
0.0-200.0 s.0 znaci zatvoren
§ P609 |Diferenc.vreme PID [0.00.0-20.00 s.0 znadi zatvoren [0.1s 0.0
o -
|10 [Korakizmene 0.00-1.00Hz 0.1 0.5 Hz
o frekvenc.PID
pg11 [PID standby 0.00-120.0Hz (0.00Hz) 0.00Hz |y 4 0.0Hz
frekvencija oznag.isklju.funkciju uspavanostif
pe12 [PID standby vreme 155505 IS 10s
P613 |vredn.aktivac.PID [0-100% 1% o
pe14 [Displej povezane | ggqq 1 9999
vredn.PID
P615 |PID indik.na displeju|1-5 1 4
P616 PAID dgcim.cifre na |g4 1 A
displeju
P617 Sggfaﬂ-f’ek"enc- 0~Max.frekvencija 0.1 48.00
P618 gl‘g‘ja gran.frekven. o _yjay frekvenciia 0.1 20.00
0: Uvek radi (PID funkc.otvorena)
1: Kada feedback dostigne gornju|
granicu (P605), PID se iskljucuije i
P619 |Mod rada PID frekv.regul.radi na 0
minim.frekvenciji (P618).kada
feedback dostigne donju
gran.vrednost (P606), PID se
ukljucuje.
0: 4800bps
o |P700  |Brzina komunikacije|1:9600 bps 1
» 2: 19200 bps
5 3: 38400 bps
2 0: 8N1 za ASC
S 1: 8E1 za ASC
S |P701 [Mod komunikacije [2: 801 za ASC 0
= 3: 8N1 za RTU
2 4: 8E1 za RTU
S 5: 801 za RTU
p702 [Adresa 0-240 i o




m 3 .
S g R Inicijalna
5 5 Naziv Opseg postavke _postavke vrednost
= 2 inkrementa
0: Zakljucani
P800 i i 1 1
Pristup parametrimal, . Nezakfjugani
napredne primene
pgo1 [FrekvenciiamreZe o 5 oz 1-60Hz 1 1
50Hz/60Hz
Konst.ili promenlj. |0: Konstantan obrtni moment
P802 h o ) 1 1
obrtni moment 1: Promenljivi obrtni moment
pgo3  [Zastitaod Izmena 0.1 Izmena
previsokog napona
P804 Zaktita od preniskog Izmena 0.1 Izmena
napona
pgos [Zastita od previs.  |40.150¢ 0.1 85/95'C
temperature
pgog [Vreme filtera 0-10.0s 0.1 2.0
z displeja struje
S
§ P807 Kalibra(_:.koeficijem 0-9999 1 R
o analog.izlaza niskog|
= nivoa 0-10V
g Kalibrac.koeficijent
3 |peog [Analogiziaza 0-9999 1 -
visokog nivoa
0-10V
P809 Kalibra(_:.koeficijem 0-9999 1 N
analog.izlaza niskog|
nivoa 0-20mA
Kalibrac.koeficijent
pgio [Analogiziaza 0-9999 1 -
visokog nivoa
0-20mA
Frekvencija
P811 [kompenzacije 0.00-Max.frekvencija 0.01 0.00
mrtvog vremena
a2 UP/DOYVN opcije |o. Memorija N N
memoru? 1: Nema memorije
frekvencije
4., Identifikacija i reSavanje problema
Indikacija
o Naziv Moguci uzrok greske Korektivna radnja
operativ.
panelu
Oco/uco  |Previsoka struja }e l\:‘(leeil?g:vnost frekventnog Kontaktirajte Vaseg
tokom zaustavljanja 9 predstavnika prodaje
1: Prekratko vreme ubrzavanja |1: Povecati vreme ubrzavanja
2: VIF kriva nepravil.postavljena [2: Pravilno postav. V/F krivu.
3: Kratak spoj motora sa 3: Proveriti izolaciju, namotaje
zemljom motora i kablove izm.fr.reg.
4. Postavka povecanja obrtnog |4: Smanijiti vrednost povecania
Previsoka struia momenta postavlj.kao prebrza obrtnog momenta
OC1/UC1 ia 5: Prenizak ulazni napon 5: Proveriti ulazni napon
tokom ubrzavanja X A : ) .
6: Start rotiranja motora sa 6: Prover.opterec¢.na osovini
nultom frekvencijom 7: Postaviti start sa pracenjem
7: Nepravilne postavke frekvent. |brzine
regulatora 8: Upotr.frekv.regulator vece
8.Nedovolj.snaga frekv.regulat. |snage
9: Neispravnost frekv.regulatora | 9: Kontaktirati dobavlja¢a
1. Prekratko vreme usporavanija (1: Povecati vreme usporav.
Previsoka struja 2: Neodgovar.snaga frek.regul. [2: Upotr.frekv.reg.veée snage
OC2/uUC2 . . pri . " WS
tokom usporavanja |3: Prisutnost interferencija 3: Eliminisati izvor
interferencija
1: Slaba izolacija motora i kabl. |1: Prover.izolaciju motora i
2: Fluktuacija opterecenja priklju¢nih kablova
3: Fluktuacija ulaznog napona i |2: Proveriti opremu
Previsoka struja nizak napon 3: Proveriti ulazni napon
OC3/UC3  |tokom rada pri |4: Nedovolj.snaga frekv.regul.  [4: Instalirati frekv.regulator
konst.brzini 5: Pad napona usled starta vece snage
opreme velike snage 5: Povecati snagu napajanja
6: Prisustvo izvora interferencija|6: Eliminisati izvor
interferencija
Previsok napon 1: Prekratko vreme usporavanja ; Erovte;,ulfznl nalpttm )
ouo tokom zaustavljanja [2: Neodgov.snaga frekv.regul. + Upotr.rekv.regulator vece
(stop) 3: Prisustvo interferencija snage .
3. Eliminisati izvor interferenc.
1: Nenormalno napajanje
Previsok 2: Nepravilno prebacivanje 1: Prover.napon napajanja
oul rkewso bnapon . eksternih terminala 2: Prover.eksterne konekcije
tokom ubrzavanja 3: Neispravnost frekventnog 3: Kontaktirajte dobavljaca
regulatora
1: Visok napon napajanja 1: Prover.napon u mreZi
ou2 Previsok napon 2: Greska povratne sprege 2: Povezati ko€ioni otpornik
tokom usporavanja [3: Neodgovarajuéi kocioni 3: Ponovo potvrditi postavke
otpornik otpornosti




Indikacija

o Naziv Moguci uzrok greske Korektivna radnja
operativ.
panelu
. |1: Povecati vreme usporav.
1: Prekratko vreme usporavanja 2: Proveriti napon u mrezi
2: Visok naan napajanja 3: Proveriti kocioni otpornik i
. . |3: Preopterecenje
ous Previsok napon pri 4: Kogioni otpornik nepravilno otpornost
radu pri konst. brzini | ostaviien 4. Ponovo izvesti postavke
X P v T . kocionog otpornika
5: Parametri ko¢enja nepravilno 5: Pravilno postaviti parametre
postavljeni k. P
ocenja
Prenizak napon . - - o
LU0 okom zaustl;vl'an‘a 1: Nizak napon u mrezi 1: Proveriti napon u mrezi
janja 1. Nedostaje faza 2: Proveriti sve faze napajanja
(stop)
LuL Prenizak napon )
tokom ubrzavanja _ o
;j g'j;lt(aﬁgiz napajanja 1.Proveriti napon u mrezi
Lu2 Prenizak napon 3: UkljuCenje opreme visoke :23 Eroc:/t?;glit?':z;Tiré::STi?\';fllje
tokom usporavanja__[snage povezane na istu liniju - Jpore )
S napajanja
napajanja
LU3 Prenizak napon
tokom rada pri
konst.brzini
OLO tokom
zaustavlj.
R - 1: Smanijiti opterecenje ili
oLl 1: Preopterec¢enje h
. . upotr.frekv.reg.veée snage
tokom 2: Prekratko vreme ubrzavanja |, o A
X . 2: Povecati vreme ubrzavanja
f 3: Prebrzo poveé.obrt.momenta |’ PO
ubrzavanja L X N . 3: Smanijiti brzinu pov.ob.mom
Preopterecenje l4: VIF kriva neprav.postavljena 4. Postav. V/F krivu iznova
oL2 frekventnog 5: Prenizak ulazni napon X ’ X
regulatora 6 Pre kompl.zaustavliania 5: Prover.ulazni napon,upotr.
tokom : Pl janja - frekv.regul.vece snage
usporav. motora, frekv.regulator startuje 6: Adaptirati mod starta sa
7: Fluktuacija ili blokada o N
opterecenja pracenjem brzine
oL3 7: Proveriti opterecenje
tokom rada
pri
konst.brzini
oTo
tokom
zaust.(stop) 1: Smanijiti opterecenje.
1: Proopterecenje motora 2: Povecati vreme ubrzavanja
ObT 1 “’k".m 2: Prekratko vreme ubrzavanja f:a;iot;ecatl vrednost postavke
ubrzavanja 3: Postavka zastite motora niska( , . . . .
- . . . l4: Pravilno postaviti V/F krivu
Preopterecenje 4. VIF kriva nepravil postavljena 5: Smaniti brzinu
OT2 tokom |motora 5: Prebrzo poveé.obrt.momenta [° =, !
e - povecav.obrtnog momenta
usporav. 6: LoSa izolacija motora ) s . .
) y 6: Proveriti izolaciju namotaja
7: Parametri motora nepravilno -~
ostavijeni motora, zameniti motor
013 P 7: Upotrebiti frekv.regulator
tokom rada vece snage
pri
konst.brzini
Es Zaustavijanje u L 'j:&;gwe'r:esgiu:qa;z f 1: Nakon eliminisanja uzroka
hitnom slucaju : d 9 " zaustavlj.u hitnom slu¢aju,
Emergency stop nastaviti rad u norm.modu
1: Neispravnost komunikacione |1: Izvesti pravilno povezivanje
Komunikaciona linije RS- 485 terminala
Cco greska 2: Komunikacioni parametri nisu [2: Ponovo postaviti parametre
pravilno postavljeni 3: Proveriti format podataka za
3: Pogresan format podataka za [prenos
prenos
20 [4-20mA ostecenje  [1: Gubitak signala analognog L I;vs:ﬁ;:;ﬂ]r;fﬁ\;eznvanje
Senzora ulaza 4-20mA signala 4-20m£ o
Pr Greska zapisivanja [Pogre$na postavka parametara [Nakon zaustavlj.rada, pravilno
parametra [postaviti parametre
Err Pogre3na grupa Parametar ne postoji ili nije Napustiti ovaj parametar

[parametara

podloZan izmenama




	Uputstvo za upotrebu NL1000 serije frekventnih regulatora
	Napomena: AVI terminali se mogu koristiti za izbor analognog ulaza napona (0-10V) ili analognog strujnog ulaza (4-20mA) preko prekidača J2.
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